MANUEL D'INSTRUCTIONS

SYSTEME FLYBARLESS ALIGN

FL760 3G
TREX 700, TREX 600

Introduction

Merci d avoir acheté un produit ALIGN.

Lire ce manuel entiérement et avec attention avant de débuter le montage du module
FL760 G3 et latéterotor sur votre machine. Bien prendre compte desremarques et
avertissementstout au long de ces pages.

Conserver ce manuel pour defuturesinterventions ou de la maintenance.

Signification des symboles

WARNING : Nepassuivrecetteinstruction peut causer desdommages ou des blessures.
CAUTION : Nepassuivrecetteinstruction peut vous mettre en danger.
FORBIDEN : A nefaireen aucune circonstance.

INotes importantes

Un modele R/C n’est pasun jouet. Un modele R/C utilise différents produits et
technologies pour obtenir de hautes performances. Une mauvaise utilisation peut mettre
VOous ou vos proches en danger. Lire consciencieusement ce manuel pour une utilisation
en toute securité de chaque produit ALIGN.

Lefabricant et lerevendeur déclinent toute responsabilité dans le fonctionnement et
I’utilisation de ce produit.

Cematérid est dédiéal’ utilisation par un adulte expérimenté dans le pilotage des
hélicoptér es radiocommandés sur un terrain prévu a cet effet.

Apreslavente, nous déclinons toute responsabilité quand a sa maintenance et son usage.
Nous recommandons de se rapprocher d’un pilote confirmé avant le premier vol.

Un pilote confirmé est le meilleur gage pour vérifier le bon montage, les bons réglages et
effectuer le premier vol de votre machine équipée du FL 760 3G.

Un modele R/C requiert un certain nombr e de compétences.

Aucun dommage ou mécontentement a cause d’un accident ou d’une modification n’est
couvert par aucune garantie et ne peut fairel’objet d’uneréparation ou d’un
remplacement. Merci de contacter votrerevendeur pour toute information technique
lors du montage ou de la maintenance.
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Notes de sécurité

L esdeux rotors sont des élémentstranchant, prendre des précautions en manipulant la
machine moteur et rotorstournants.

Votre modéle est constitué de nombreux éléments électroniques sensibles a I’ humidité.
Ne pas exposer alapluieou I’humiditéil en découlerait un mauvais fonctionnement.
Pour un fonctionnement correct de votre modéle, utiliser toujours des piecesd’ origine
pour I’entretenir ou leremettre en éat. Ne pas utiliser de matériel non approprié pour
le modélisme.

Avant lapremiére miseen route sur leterrain, vérifier que personnen’utilise la méme
frégquence radio quevous. L’ utilisation de deux radios sur la méme fr égquence en méme
temps peut causer desdommages aux deux modeles et créer un accident grave.

Ne pas piloter en état de fatigue ou sous|’emprise de quelque produit que ce soit.

Ceci peut vous mettre ou mettre vos proches en danger.

Controles de sécurité avant le vol

I nspection a faire avant chaque vol :

-Vérifier que personne n’utilise la méme fréquence que vous.

-Vérifier quelesbatteriesdelaradio et du modele sont bien char gées.

-Avant de mettrelaradio soustension vérifier quele manchedesgaz est a 0.

-Avant chaquevol, vérifier que toutesles gouver nesfonctionnent dansle bon sens et
sans point dur ou a coups.

-Vérifier I’ état des pales et descommandes a chaque vol. || nedoit pas manquer de
visserie.

-Vérifier lejeu dansles commandes, les palonniers de servos et les chapes. Trop dejeu
dans les commandes peut entrainer un certain flou dansleval.

-Vérifier quelabatterie est bien a sa place et sécurisée, elle ne doit pas se déplacer ni se
débrancher en vol.

Préparation avant le montage

Ce manuel et la notice en anglais avec les schémas contiennent lesinstructions de
montage et de réglage de base de ce module FL 760 3G et delatéterotor associée a votre
machine.

1/ CONTENU DU KIT Notice bas de page 2

Support temporairede barredeBell x 1
Frein detéterotor (souslamousse) x 1
Commande de pied de palex 2

Téterotor x 1

Tringleriex 2

Sachet contenant visserie, chapes et boules.
Entraineur de plateau cycliquex 1
Capteur FBL x 1
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Module principal FBL x 1

Mousse double face pour le capteur FBL x 2

Céable de connexion 100 mm x1

Céable de connexion 220 mm x1

Palonnier spécifique FBL pour servo Align ou Futaba x 3
Palonnier spécifique FBL pour servo JR x 3
(Palonniersen option pour servosHITEC)

2/ ASSEMBLAGE DES PIEDS DE PALES Notice haut de page 3.

L es pieds de pales étant prés assemblés et montés sur le moyeu central, ce schéma vous
permettra delesremonter en casde maintenance ou d'un crash.
Monter le brasde mixage A (Frein filet) sur chaque pied de pale.

3/ ASSEMBLAGE DE LA TETE ROTOR Notice bas de page 3.

Latéte étant pré assemblé, ce schéma vous per mettra delaremonter en casde
maintenance ou d'un crash. Vérifier son bon assemblage et le serrage desvisde piedsde
pales.

4/ MONTAGE DE LA TETE SUR VOTRE MACHINE Notice page 4.

1. Démonter devotre machinetoutes les parties mécaniques qui se trouvent au
dessus du plateau cyclique sur lemat rotor.

2. Remplacer deux boules opposées dela partie supérieure du plateau cyclique par
cellesfourniesdanslekit (Frein filet).

3. Prendrel'entraineur de plateau cyclique, vérifier que son montage est correcte
par rapport au schéma en bas a gauche dela page 4. Vérifier quelesvissont bien
serrées. Coulisser I'entraineur sur lemat rotor.

4. Mettrelatéterotor en place sur le mat rotor et lafixer avec lestroisvisfournies
dansle sachet (Frein filet).

5. Assembler lesdeux tringleries A, al'aide des deux tiges de commandes et des
chapes. Pour chaquetype de machine, respecter lalongueur detringlerie
indiguée sur la notice. Mettreles deux tringleries en place.

5/ PREPARATION DE LA MECANIQUE PRINCIPALE Notice page5.

Pour une utilisation fiable et en toute securité du FBL Align, il est recommandé
d'utiliser des servos neufsdont les caractéristiques sont les suivantes: Vitesse minimum
0.10 sec/60° et 12kg minimum de couple (T600 et T700).

1. Remplacer leschapesdesdeux tringleriesde cycliques et dela commande de
profondeur par des chapes neuvesfournies dansle sachet. Pour chaquetypede
machine, respecter leslongueursdetringleriesindiquées sur la notice.

2. Remplacer les palonniersdestrois servos de cyclique par ceux fournisdansle
kit. Positionner lesboules sur lestrousintérieurs (Diamétre 24.4mm).

COPYRIGHT B&B MODEL S 2010 DIFFUSION ET REPRODUCTION MEME PARTIELLE 3
INTERDITE SANSAUTORISATION



6/ IDENTIFICATION DES ELEMENTS / SCHEMA DE
CONNEXION Notice haut de page 6.

A gauche setrouve le capteur relié au module de contréle (Deux cables de différente
longueur sont fournissuivant I'implantation que vous choisirez sur votre machine).
Sur le module de contrdle setrouvent tous les ééments qui per mettent defaireles
réglages et ajustement.

Voustrouverez donc de haut en bas:
e LaLED"Status'
e Unerangéedecinqg LED
e Lesdeux potentiomeétresde gain (Ailerons a gauche, Profondeur a droite)
D'usineils sont a 50% (Position 12h). Si la machine a tendance a osciller sur I'un
des deux axes, réduire de 10° par 10° jusqu'a disparition du pompage. Si la
machine atendancea " glisser” sur I'un de ces deux axes, augmenter le gain de
10° en 10° jusgqu'a disparition du glissement.
e Leswitch desélection
Sur ladroite setrouve de haut en bas:
e Lecablemunidetroisprisesrepérées”"ELE","AIL" et "PIT" abrancher sur
votrereécepteur ala place desprisesdevostrois servos de cyclique.
e Quatreemplacements pour connecter vos servos, de haut en bas: Ailerons,
Profondeur, Paset en fin le servo d'anticouple.
e Lecablemuni dedeux prisesrepérées” RUD" pour connecter sur votre
récepteur al'emplacement du servo d'anticoupleet " SEN" pour connecter sur
votrerécepteur sur lavoie deréglage de gain du gyroscope.

7/ IDENTIFICATION DES MODES DE REGLAGES Notice bas de page
6.

EN MODE REGLAGE FLYBARLESS

e LED 1"DIR" Cette LED alluméeindique que vous voustrouvez dansle mode
deréglage desfonctions FBL.

e LED2"E.LIM" Modedereconnaissance du type de mixage ainsi que du
réglage desfins de course du servo de profondeur.

e LED3"E.REV" Moded'inversion de sensdela profondeur.

e LED4"A.LIM" Modederéglage desfinsde coursesdesailerons.

e LED5"A.REV" Moded'inversion de sensdesailerons

EN MODE REGLAGE GYROSCOPE

LED 1: Choix delafréguence derafraichissement du servo 1520 ou 760 ms.
LED 2: Choix du type de servo, analogique ou digital (DS).

LED 3: Inversion du sensdu servo.

LED 4 : Réglage desfins de courses du servo.

LED 5: Réglage du délai et delataille dela machine.
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=7/ INSTALLATION DES ELEMENTS SUR LA MACHINE Notice haut
depage?.

INSTALLATION DU CAPTEUR

L e capteur doit étre positionnétreés précisément dans|'axe de la machine avec la fleche
dessinée sur leboitier (Voir dessin sur la notice) impérativement versl'avant ou l'arriere
dela machine. Eviter les emplacements soumis a defortesvibrations. S I'emplacement
chois estrop perturbéil est conseillé d'ajouter une seconde épaisseur de mousse double
face. Si cen'est pas suffisant, ne pas ajouter de mousse, mais rechercher un
emplacement plus approprié.

INSTALLATION DU MODULE DE CONTROLE

Positionner le module a un emplacement accessible pour lesréglages et sanstrop de
vibration. S'assurer quele cable qui reliele module de contr6le au capteur est bien
enfiché, n'induira pas de vibrations au capteur (Ne paslefixer a un point trop proche
du capteur, laisser un peux de mou) Par securité, mettre une goutte dejoint silicone
entrelapriseet leboitier pour la sécuriser. Une perte de connexion en vol induit une
pertetotale de contrdle sur la machine.

8/ INSTRUCTIONS DE CONFIGURATION ET D'UTILISATION
PRE-CONFIGURATION Notice basde page 7.

e Connecter lerécepteur et les servos au module de contr6le FBL comme indique
dansle schéma haut de page 6.

e L'utilisation de servosdigitaux est fortement conseillée sur le cyclique.

e Lestrimset sub-trimsdel'émetteur doivent étrea zéro durant la configuration.
lls seront ajustés au premier vol.

e Lemoduledecontréle FBL est équipé de deux circuitsd'alimentation séparésvia
lerécepteur (Par exemple, 7.4v pour les servo de cyclique et 5v pour le gyroscope
et son servo). Si I'alimentation est unique et de 7.4v, il est recommandé
d'intercaler un régulateur (vendu séparément) a la sortie du servo d'anticouple
sous peine deledétruire. Afin de prévenir d'uneinstabilité d'alimentation, ne pas
intercaler dereégulateur s votre alimentation n'est que de 5v.

e Lorsdel'installation du module FBL pour la premiérefois, une simple procédure
de configuration doit étrefaiteains qu'un vol d'essais en mode configuration.
Pour lesvols courants, il faut juste mettre en route nor malement, vérifier le bon
fonctionnement et voler. Par la suiteil n'est pas nécessaire deretourner dans ce
mode de configuration a part aprés mise ajour du software, une mise au point de
la courbe de pas ou del'ajout de quelques points de sub-trim.
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FBL CONFIGURATION INITIALE Notice haut de page 8.

1. DIR: Butées mécaniques et neutre:

e Etapel Notice haut de page 8: Accesau mode" DIR" = Tenir appuyéle
switch du module de contrdle et mettrelaréception soustension. Relacher
le switch lorsquelesLED de 1 a5 commencent acycler. LaLED verte
"DIR" est allumée lorsgue les butées mécaniques et le point neutr e sont
paramétres. Si laLED " Status' clignote en rouge, elleindique uneerreur
danslemode " DIR', vérifier les différentes connexions et recommencer la
procédure.

e Etape2 Notice basdepage 8 : Vérification desfonctions du cyclique
2>Veérifier al'aidedel'émetteur que tousles mouvements du cyclique sont
correctes et dansle bon sens. Dans le cas de mouvements incorrectes ou
mutisme d'un servo, controéler les connexions et la bonne programmation
del'émetteur.

e Etape 3 Notice haut de page 9. Réglages mécaniques = Ajuster le neutre
de chaque servo al'aide des sub-trims (Ne pas utiliser trop de sub-trim,
décaler le palonnier d'un cran et peu de sub-trim est préférable a
beaucoup de sub-trim) pour avoir une parfaite perpendicularité des
commandes. Ajuster la position del'entraineur de plateau cycliqueet le
zéro mécanique de pas général. L e schéma du haut delapage 9 dela
notice donne les cotes pour chaque type de machine, lesrespecter au
maximum. Un neutre mal ajusté pourrait engendrer une certaine
instabilité dans le comportement de votre machine.

e Etape4 Notice bas de page 9. Réglage du pas géenéral > Monter le support
temporairedebarrede Bell sur latéterotor. Y mettreunebarre de Bell.
Il est recommandéd'avoir +12°/ -12° de pas général. Ajuster lavaleur du
pasgénéral " Pitch" danslemenu " Pitch swash AFR" devotre émetteur.
Nepas utiliser lesfonctions” ATV ou AFR" desservos. Si un ajustement
est fait au niveau desfins de cour ses ou des sub-trimsdanslefuture, cette
procédure devra étrefaite a nouveau.

e Etape5 Notice haut de page 10. Réglage du pascycliqgue > Mettreles
pales dans|'axe longitudinal dela machine. L e manche de pasrestant
centréa 0°, déplacer le manche d'aileron en butée a gauche ou adroite. La
valeur doit érede 12° a 14° pour lespilotes experts. Ajuster lavaleur de
cyclique" AlL" danslemenu " Pitch swash AFR" devotre émetteur. Ne
pas utiliser lesfonctions™ ATV ou AFR" desservos. Si un ajustement est
fait au niveau desfins de coursesou des sub-trimsdanslefuture, cette
procédure devra étrefaite a nouveau.

COPYRIGHT B&B MODEL S 2010 DIFFUSION ET REPRODUCTION MEME PARTIELLE 6
INTERDITE SANSAUTORISATION



2. E.LIM : Reconnaissance du type de mixage de plateau cyclique et du
débattement dela profondeur :

e Etapel Notice basdepage 10. Accesau mode" E.LIM" - Garder le
pasa0° et le plateau cycliqgue a plat. Appuyer sur le switch pour passer
enmode"E.LIM".LaLED"E.LIM" séclaireaprésquelaLED "DIR"
Se soit éteinte.

e Etape 2 Notice haut de page 11. Reconnaissance du type de mixage du
plateau cyclique - (Durant cette étape ne déplacer que le manche
indiqué) Déplacer le manche de profondeur afond vers|'avant
(pousser), revenir ala position neutre. La reconnaissance est faite. Le
module de contrdle a reconnu le type de mixage de plateau cyclique
utilisé par votre émetteur et le débattement maximum.

3. E.REV : Inversion dela compensation dela profondeur :

e Etapel Notice basdepage1l. Accesau mode"” E.REV" - Appuyer sur
le switch pour passer en mode" E.REV".LaLED "E.REV" séclaire
apresquelaLED "E.LIM" sesoit é&einte.

e Etape?2 > Soulever I'arrieredela machine commeindiquédansle
schéma. Vérifier s leplateau cycliqueréagi dansle bon sens, c'est-a-dire
qu'il doit se soulever del'avant pour compenser le mouvement imprimé
ala machine (La machine ssimule un piqué, le plateau compense a
cabrer). Si le plateau ne compense pas dansle bon sens, activer
I'inversion de compensation en déplacant le manche de profondeur de
I'émetteur jusqu'acequelaLED " STATUS" change de couleur.
Veérifier quele plateau compense dansle bon sens.

4. A.LIM : Reconnaissance du débattement dela profondeur :
e Etape 1 Notice haut de page 12. Accesau mode" A.LIM" - Appuyer

sur leswitch pour passer en mode"A.LIM".LaLED"A.LIM" séclaire
apresquelaLED "E.REV" sesoit éteinte.

e Etape2 Notice haut de page 12. Reconnaissance du débattement dela
profondeur = (Durant cette étape ne déplacer que le mancheindiqué)
Déplacer le manched'ailerons afond versladroite, revenir ala position
neutre. Lareconnaissance est faite.

5. A.REV : Inversion dela compensation desailerons:

e Etape 1 Notice basdepage 12. Accésau mode" A.REV" = Appuyer sur
le switch pour passer en mode" A.REV".LaLED"A.REV" séclaire
apresquelaLED "A.LIM" sesoit éteinte.
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e Etape2 > Lamachinedeface, labasculer sur la gauche comme indiqué
dansle schéma. Vérifier si le plateau cycliqueréagi dansle bon sens,
c'est-a-direqu'il doit se soulever du coté gauche pour compenser le
mouvement imprimé a la machine (La machine simule un roulement a
droite, le plateau compense a gauche). Si le plateau ne compense pas
danslebon sens, activer I'inversion de compensation en déplacant le
manched'ailerons del'émetteur jusqu'acequelaLED " STATUS"
change decouleur. Vérifier quele plateau compense dansle bon sens.

A cepoint, la configuration dela partie FBL du module est terminée. 11 faut maintenant
régler le gyroscope.

2.

GYROSCOPE CONFIGURATION INITIALE
Notice haut de page 13
Confiquration del’émetteur avant la mise en fonction du gyr oscope

Mettreletrim et lesub trim dela voied’anticoupleaO.
Mettrelavaleur degain a 25%.
Désactiver tout type de mixage agissant sur la voie d’anticouple ou sur le gain.

Etat du qyroscope ala mise en route du module FBL

A la mise soustension du gyroscope ne pas déplacer la machine. Durant la période
d’initialisation ladiode" STATUS" clignote. Lorsqu’elle passefixe, I'initialisation est
terminée. Lacouleur deladiode” STATUS" indique le mode de fonctionnement.

Ladiode" STATUS" est verte, le gyroscope est en mode verrouillage de cap. Cet
état dépend delavaleur de gain.
Ladiode" STATUS' est verte, le gyroscope est en mode verrouillage de cap. Cet
état dépend delavaleur degain.

CONFIGURATION DES DIFFERENTS MENUS

Pour entrer dansle mode programmation, il faut appuyer sur le switch " SET" durant

deux secondes.
Ladiode" Status' se met a clignoter et la diode « 1520/ 760 » est allumée.

Etape 1 Notice page 13. Choix dela fréguence derafraichissement du signal 2>
Ladiode « STATUS » clignote en vert. La diode 1520/760 est allumée. Le

gyr oscope est réglé pour un servo 1520 Micro sec. Pour passer en 760 Micro sec.,
déplacer le manche d’anticouple a gaucheou adroite et ladiode” STATUS"
passe au rouge clignotant. Casinverse: Ladiode" STATUS' clignote en rouge.
L a diode 1520/760 est allumée .L e gyroscope est réglé pour un servo 760 Micro
sec. Pour passer en 760 Micro sec., déplacer le manche d’ anticouple a gauche ou
adroiteet ladiode" STATUS" passeau vert clignotant.
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Note: L utilisation en 1520 d’un servo en 720 peut générer certains désagréments et
méme détruire votre servo. Renseignez vous sur les spécifications de votre servo
d'anticouple avant de programmer votre gyroscope.

Pour valider le paramétre appuyer sur le bouton " SET" et le gyroscope passe a I’ étape
suivante. Si vous avez terminé et voulez sortir du mode programmation, ne faitesrien, le
gyroscope sortira automatiquement du mode programmation au bout de quelques
secondes (Ceci est valable a et pour chaque étape).

Etape 2 Notice bas de page 13 et haut de page 14 . Choix du type de servo DS
(Digital) / AS (Analogique) > Ladiode « STATUS » clignote en vert. La diode
DS/AS est allumée. Le gyroscope est réglé pour un servo digital. Pour passer en
analogique, déplacer le manche d’anticouple a gauche ou a droite et la diode

« STATUS » passe au rouge clignotant. Casinverse: Ladiode" STATUS"
clignoteen rouge. La diode DS/AS est allumeée. L e gyroscope est réglé pour un
servo analogique. Pour passer en digital, déplacer le manche d’anticouple a
gaucheou adroiteet ladiode"” STATUS" passeau vert clignotant.

Etape 3 Notice centre dela page 14. Avant de continuer les paramétrages du
gyroscope, il est bon de contréler le sens de déplacement du servo d'anticouple en
fonction du déplacement du manche de votre emetteur. Si le sens de déplacement
du servo n'est pas bon effectuer |I'Etape 4.

Pour ajuster le pasdel'anticouple, mettre le gyr oscope en mode nor mal (Non
Heading L ock) ou appuyer sur le bouton deux secondes. L e servo étant au neutre,
le palonnier a 90° (Commeindiqué sur le schéma) ajuster lalongueur dela
commande pour quele glisseur del'anticouple soit centré.

Etape 4 Notice bas de page 14. Choix du sens de compensation NOR/REV - La
diode" STATUS' clignote en vert. Ladiode NOR/REV est allumée. Le sensde
compensation du gyroscope est en NOR (normal). Si la compensation est dansle
mauvais sens, il vous faut passer en REV (reverse). Pour passer en REV, déplacer
le manche d’anticouple a gauche ou a droite et la diode « STATUS » passe au
rouge clignotant. Casinverse: Ladiode" STATUS' clignote en rouge. La diode
NOR/REV est allumée. L e sens de compensation du gyroscope est en REV
(reverse). Si la compensation est dansle mauvais sens, il vousfaut passer en NOR
(normal). Pour passer en NOR, déplacer |le manche d’anticouple a gauche ou a
droiteet ladiode"” STATUS" passe au vert clignotant.

Note: Pour contrdler aisément le bon sens de compensation du gyroscope, faire un test
de compensation en mode « Normal » et non « Conservateur de cap ».

Etape 5 Notice page 15. Réglage des limites du servo d'anticouple - Ladiode

« STATUS » clignoteen rouge. Ladiode LIMIT est allumée. Cette fonction
permet defaire connaitre au gyroscope la cour se maximum possible du servo en
fonction du type d’anticouple. Dansun premier tempsle servo se cale a mi-
course. Ajuster lalongueur dela commande d’ anticouple pour quelerenvoi de
celui-ci soit a 90° (Etape 4). En suite, déplacer le manche d’anticouple a gauche
pour amener lerenvoi alalimite delabutée mécanique. Ramener le manche en
position neutre. Attendre deux secondes, la LED flash en rouge. Faire de méme
cotédroit. Centrer le manche d’anticouple. Attendre deux secondes, la LED flash
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rouge. L'enregistrement deslimites est terminé.
Deslimitestrop basses peuvent dégrader les performances de la machine. Des
limites trop grandes peuvent endommager le servo d'anticouple.

Note: Pour pratiquer aisément leréglage deslimites du servo, configurer le gyroscope
en mode " Normal" et non « Conservateur de cap ».

Etape 6 Notice bas de page 15, haut de page 16. Sélection du type de machine >
Ladiode" STATUS" clignoteen rouge. Ladiode DELAY est allumée. Cette
fonction permet defaire connaitre au gyroscope la taille de la machine sur
laquelleil opere. Pour un Trex 250 ou 450, ladiode” STATUS" doit érerouge.
Pour un Trex 500, 600 ou 700 la diode doit étre verte. Pour passer d’un éat a
I’autre, déplacer le manche d’anticouple a gauche ou a droite.

Réglage du délai - Lafonction "DELAY" est utiliseée dansle casou le servo
d'anticouple est de qualité moyenne et cause desrebonds danslesarrétsde
pirouettes.

Lavaleur dedéai est proportionnelle au déplacement du manche d'anticouple
dans|'étape précédente. Plus le déplacement seraimportant par rapport a sa
position neutre pluslavaleur dedélai seraimportante.

Etape 7 Notice bas de page 16. Ajustement du gain. Si vous disposez d’une
fonction « Gain Gyro » sur votre émetteur, utilisez la. Le gain du gyroscope est
ajustable dans deux modes différents: Normal (NOR) et Verrouillage de cap
(HL). Sur lavoie degain du gyroscope vous vous trouvez en mode " NOR" deO a
49%. Le O correspond a 100% de gain en mode " NOR" . Vous voustrouverez en
mode" HL" de51% a 100% delavoie. Il est recommandé de débuter par 25%
(delavoie) en mode" NOR" et 75% (delavoie) en mode"HL". Cequi en fait
correspond a 50% de gain dans chaque mode. Si I’anticouple atendance a
pomper il faut baisser la valeur degain.

ESSAIS PRE-VOL

Notice haut de page 17

Etapel: Mettrelerécepteur en marche puisallumer laréception dela machine.

Etape2: Lemodule FBL Sinitialise, la LED flash. Ne pas bouger |la machine
pendant cette étape.

Etape 3: Lafin del'initialisation est indiquée par trois déplacements verticaux
du plateau cyclique. Si le plateau donne desimpulsions sur la profondeur cela
indigue une mauvaiseinitialisation. Retourner al'étape 2 de la configuration.

Si I'initialisation est correcte, le pas est fonctionnel. Dansle cas contrairela LES
"STATUS" flash en rouge (Vérifier les connexions et rebooter le systeme).
Apresuneinitialisation réussie, laLED " STATUS" est soit verte pour indiquer
quele gyro est en mode heading lock soit rouge pour indiquer quelegyro est en
mode nor mal.
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Notice bas de page 17

e Etape4: Soulever I'arriéredela machine commeindiqué dansle schéma.
Vérifier s leplateau cycliqueréagi danslebon sens, c'est-a-dire qu'il doit se
soulever del'avant pour compenser le mouvement imprimé ala machine (La
machine simule un piqué, le plateau compense a cabrer). Si le plateau ne
compense pas dansle bon sens, reprendrela configuration initiale.

Notice haut de page 18

e Etape5: > Lamachinedeface, labasculer sur la gauche commeindiqué
dansle schéma. Vérifier si le plateau cycliqueréagi dansle bon sens, c'est-a-
direqu'il doit se soulever du coté gauche pour compenser le mouvement
imprimeé & la machine (La machine simule un roulement a droite, le plateau
compense a gauche). Si le plateau ne compense pas dans|e bon sens,
reprendrelaconfiguration initiale.

e Etape6: Avecle manchedepaset lesdeux cycliques vérifier qu'il n'y a
aucune contrainte dans tous les mouvements du plateau. Dansle cas
contraire, reprendre la configuration initiale.

e Etape7: Vérifier quelecentredegravité dela machine setrouve au mat
rotor.

e Etape8: A lasuitedetouscestests, couper, puisremettrela machineen
route. L esvolsd'essais peuvent débuter.

Notice bas de page 18

e Veérification du centredegravité. Fairele plein du réservoir pour les
machines ther miques, mettre les accus pour leséectriques. Prendrela
machine en main comme indiqué sur le schéma. L e nez dela machine doit se
trouver dans!'axe du mat rotor ou légérement en dessous.

ESSAIS EN VOL

Notice haut de page 19

e Etapel: Il est bon defairecepremier essai sur une surface en herbe avec les
amortisseurs en caoutchouc montés sur les patins.
Si le plateau cyclique donne de petits a-coups avant le décollage, ne pas tenter
detrimer la machine. Ce sont desvibrations dues a la résonance avec le sol.
Ce phénomene dispar ait dés que la machineest en I'air.

Notice bas de page 19

e Etape?2: Lamachineen stationnaire devant soit, observer les oscillations aux
aileronset ala profondeur dela machine. Si vous constatez des oscillations, se
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poser, réduirelegain sur le potentiométredel'axeincriminé et tester de
nouveau.

Notice haut de page 20

e Partir dela position de stationnaire et faire des marches avant rapides.
Si vous observez des oscillations, diminuer le gain dela profondeur. Si la
machine a tendance a monter ou arépondre mollement, augmenter legain de
la profondeur. Utiliser la méthode similaire en trandation latérale pour tester
pour ajuster legain desailerons.
Apresavoir ajuster cesgains, la% desdeux cycliques peuvent étre ajustés
danslemenu " Swash" devotre émetteur pour augmenter ou diminuer le taux
derotation sur ces axes. Vous pouvez auss ajouter de l'exponentiel pour
rendrela machine plus douce en stationnaire.

En bas de 1a page 20 se trouve un tableau qui donne les bases de
réglages pour un émetteur T12Z Futaba.

PETITE NOTE DIFFUSEE PAR ALIGN SUITE A DE NOMBREUSES
QUESTIONS

Align FL-760 3G Flybarless System

Aide aux réglages

Q : J'utilise une radio Futaba et un autre systéme de stabilisation. Lorsque je paramétre 'autre
systéme, je régle laradio en mode H-1 (comme pour un hélicoptére non-ccpm). Quel type de
plateau dois-je paramétrer pour utiliser le FL-360 ?

R : Cette étape a été oubliée dans le manuel. Lorsque vous paramétrez votre radio, utiliser un
plateau de type 120° et non H-1 contrairement aux autres systemes de stabilisation. Sur une
radio Futaba, utiliser le mode HR-3 (pas H-3).

Q: Lorsque je suis dans I'étape DIR le plateau cyclique monte et descend droit sans probléme.
Mais lorsque les gyros passent en mode « vol », il ne monte ni ne descend droit il penche
d’avant en arriére. Est-ce normal ?

R : NON CECI N'EST PAS NORMAL. NE VOLEZ PAS. Ceci est typique d’une erreur de
paramétrage du plateau cyclique dans votre radio. Merci de vérifier que vous étes dans le bon
mode de plateau cyclique, 120° CCPM.

Q : Lorsque I'hélico est statique au sol, mettre le pas en négatif cause toujours un léger
pivotement en arriere du plateau cyclique.

Q : Lorsque I’hélico est statique au sol, bouger le cyclique en avant/arriére/droite/gauche et
ramener le manche au neutre cause un retour lent au neutre.

R : Ceci est un comportement normal. Les performances de vol ne sont pas affectées.

Q: J'airemarqué que le plateau pivote légérement aux positions de pas maximums a cause
des interactions entre les servos, dois-je agir pour le remettre a plat ?

R : Non. Le plateau doit étre mis de niveau a 0° en utilisant les sub trims UNIQUEMENT a
I’étape DIR du paramétrage. Les interactions du plateau sont automatiquement compensées
par le systéeme 3G en vol.

Q : Je voudrais trimer mon hélico différemment pour des conditions de vols différentes.
R : Apres le paramétrage initial a I’étape DIR, les trims de votre radio peuvent étre utilisées
pour trimer I'hélico. Vous pouvez utiliser la fonction « condition de vol » de votre radio pour
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avoir différentes réglages de trims. N'ajustez pas les sub trims en dehors de I'étape DIR du
paramétrage.

Q : Quels ajustements puis-je effectué sur la radio apres que I'étape DIR du paramétrage ait été
terminée ?

R : Vous pouvez ajuster les trims, dual rates, expo, « swash AFR » pour le s/aileron/profondeur
(pour les taux de rotation). Encore une fois, n'ajustez pas les sub trims en dehors du mode DIR
du paramétrage.

Q : Durant I'étape 5 de I'étape DIR du paramétrage, seuls les mixages d’aileron sont
mentionnés. Dois-je paramétrer un mixage de profondeur aussi ?

R : Non. Le systeme 3G calcule automatiquement un « cyclic ring » basé sur la valeur du
mixage d'aileron. Le paramétrage d’'un mixage a la profondeur n’aura pas d’effet sur le systeme
3G.

Q : J'ai essayé 2 ou 3 servos d’anti-couple différents et en mode « vol », le servo donne
aléatoirement un a coup. Apreés vérification, en vol DIR ¢a fonctionne parfaitement.
R : C’est habituel et normal.

LISTE DE CERTAINS TERMES ANGLAIS UTILISES DANS LA
NOTICE ORIGINALE

Thrust bearing = Butéeabilles

Bearing = Roulement a billes

Spacer = Rondelledejeu

Damper rubber = Amortisseur

Collar > Entretoise

Linkage ball > Billederotule

Socket button head screw 2 VisBTR atéte bombée
Washer - Rondelle

Socket screw = VisBTR atéte cylindrique

Socket collar screw - VisBTR atétecylindrique avec une partielisse
Set screw 2 VisBTR sanstéte

Linkagerod = Tige de commande

Ball link = Chape a hille

Nut = Ecrou

AIL ou AILERON = Cycliquelatéral

ELE ou ELEVATOR - Cycliquelongitudinal, profondeur
PIT ou PITCH - Pas
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